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lenkung aus der Gleichgewichtslage und x die Zeit bedeutet. Es ist dann angenommen, dass auf die Naclel eine mit y proportionals Richtkraft und eine mit der Geschwindigkeit dy /dx pro-portionale, der Bewegung stets entgegengesetzte Dampfung ein-wirken.                                                                                  »
Die quadratisahe Gleichung fiir %, wa wird hier
(2)                                «2 + 2f« -j- »a = 0,
wenn wir zunachst s = 0 annehmen, so wird a = + in, und die allgemeine Lb'sung von (1) ist
(3)                           y = A sin n x -f S cos w a;, wofiir man auch
(4)                                 y = A sin -M (a; — a)
setzen kann, wenn A und a die Integrationsconstanten sind. y ist hier eine rein periodische Function von x. Der Coefficient A
(positiv genommen) heisst die Amplitude derSchwin-gung. Die Periode ist T = 2jt/n und wird, wenn x die Zeit bedeutet, die Schwingungsdauer genannt. Die Constanten A, a kann man bestimmen, wenn fur
einen speciellen Werth von x, etwa fiir x = 0, die Werthe von y und von dyjdx gegeben sind. Fiir x = a ist y = 0, und wenn wir also den Fall der schwingenden Magnetnaclel im Auge behalten, so ist a der Zeitpunkt, wo y durch die Gleichgewiclitslage geht. Nelimen wir x> y als rechtwinklige Coordinate!! an, so wird y durch eine Sinuslinie dargestellt (Fig. 29).
Wenn s von Null verschieden ist,   so sind zwei (oder drei) Falle zu unterscheiden.    Die Wurzeln von (2) sind namlich
« = ----  £  +  i y%2 ---- f 2_
Es sei n > e, also die beiden Werthe von « imaginar.   Die allgemeine Losung kann dann, wenn
»' = yn3 — £2
gesetzt wird, in der Form dargestellt werden y = Ae~ea sinn'(o: — a), oder, wenn man die willkurliche Constante a = 0 annimmt:
(5)                                  y •= Ae~sx sinn'a;.
